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Festo automatizáLásteChnika 
Laboratórium

•	 A ProLogFactory automata gyár egy 
komplett ipari rendszer kicsinyített mása, 
mely komplex rendszerek üzemeltetésére, 
tervezésére, felépítésére, programozásá-
ra, optimalizálására, illetve mindezek ok-
tatására alkalmas. 

•	  A gyár, felépítését tekintve, az automa-
tizálás minden területét érinti. Moduláris 
felépítésű,	 az	 egyes	 cellák	 külön	 is	 hasz-
nálhatóak.

ProLog FaCtory

•	 A	terem	esztétikai	kialakítása,	oktatóeszközökkel	való	felszereltsége	valamint	az	oktatók	felkészültsége	alapján	a	Festo	a	
laboratóriumot	hitelesített	és	minősített	Oktató	Központnak	nyilvánította.	

•	 A	Széchenyi	István	Egyetem	e	minősítés	birtokában	jogosult	Festo	tanfolyamok	megtartására.	
•	 A	laboratórium	alapvetően	pneumatika,	hidraulika	és	automatizálás-technika	oktatására	alkalmas.	
•	 A	laboratórium	korhű,	aktuális,	modern	technikával	felszerelt.	Kialakítása	maximálisan	lehetővé	teszi	az	egységek	elkü-

lönülését	és	a	hatékony	interaktív	munka	lehetőségét.	
•	 A	terem	egyik	részében	a	pneumatika	oktatáshoz	szükséges	4	darab	komplex	munkaasztal,	a	hozzá	tartozó	eszközök,	

13	darab	asztali	számítógép,	tantermi	tábla,	valamint	egy	projektor	áll	rendelkezésre.	A	teremben	egyszerre	12	hallgató	
tartózkodhat	maximum,	biztosítva	ezzel	az	önálló	munka	feltételeit.	

•	 A	terem	másik	részében	az	úgynevezett	ProLogFactory,	miniatűr	demonstrációs	automata	gyár,	valamint	a	mobil,	két	
munkaasztalos	hidraulika	egység	kap	helyet.

a Laboratórium bemutatása

a laboratórium eszköz- és szoftverállománya:
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•	 A ProLogFactory automata gyár elkészített termékeinek komisz-
sziózását	végzi.

mitsubishi robot 

műszaki tudományi kar - auDi hungaria Járműmérnöki tanszékcsoport - Járműgyártási tanszék 
- Festo automatizálástechnika Laboratórium

hanDLing triPoD

•	 3	tengelyes	robot,	szervóhajtással.
•	 Pick	and	Place	feladatok	megvalósítására	használható	

oktatási	körülmények	között	és	az	iparban	is.
•	 A	megfogó	sebessége	rendkívül	gyors,	gyorsulása	8G.	
•	 	Ipari	alkalmazása	és	előnye	a	 sebességéből	adódhat.	

Használható	többek	között	könnyű,	kisebb	méretű	alkat-
részek gyors mozgatására és pontos pozicionálására.


